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（ESA）mountedonspecIaLtitt，COSt－100＄
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Camage

mountedonUMR8

Ca汀はge

mountedonMR8
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De訂Tsuyo止i，

几騨＝〟り王座曙・叫

DetdoIIThetaZ：

ThisstageisuslngthesamepnncipalastheoneweuseonLBDD・

汀sanextuTeSyStemItmeansthatthebodyandthecamagearemadeinthesamepteceof
mctalandaReTmaChirdng，they8TeS仙aftaJ；hedbyseYeralthjnpaTtS（here6）・

Using肌aCtuatOr，WepuShonthecamageandwecanhaVeSOmedeformationofthesethh

paHs・Hereastheyareat120晦re，Webavearo－ation・（求¢attaCheddrawing）
htcTeStOfthesetechJ10logylSnO＆ictionsoitallowsveTY伽eresolution・butrangeiS】imited・

ThercaS。nWeprCftrbansisfbrisostatism（sostability）・BallsaTeplacedin2perpendictJarV

groovesandwiththatwehaveonly3poIntS・WitharodwewouldhavemorepolntSSO
hyper如t血mdu融仙y・Bdlswilld501血t血餌tiona扇al】owbetterrcsolution・

AnモsaislacTyStd（equivdenttoacapacitorof～6micTOfおad）・Althoughweuseupto160
voltstomoveit，thecurTCnttOkeep一一inpositionistheoraticalyequaltozeTOandtomoveit

belowO．1血cTO抑pere！SoI仙止wecan即Ore仏eheating・

Optical伽erholderon562sede：
lthinktheprob一cmofunstabilitycomes丘omthefactthattheGberismaintainedbyonlyone

screwandalsothattheholderis丘xedonthedove一ailwithonlyonescrew・Whatlproposeis

totrytomodi徴astandardholderbyaddingsomescrcws…

IaJnWOrkingwiththeteamhereinlrvinetoge＝hecompIctedrawingdone（Ofcourseusing

叩ls丘omFran∝）andI，umaketbepropos抽thecomingdays・

Bestregards

Guy

Em畑：gb仇IY一明＠Ⅳ叩0－tCOm Td：（l）7142531805 F且エ：（1）7142531糾1
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頭声芋空室吐くも、世青石に稼り承り迷う

恥つき書け釘密鱒規整
廷重工塾

了ク手ユエJワ

ぼりせし眉 こせレき臥〕
鞍手ルLスラー王Uで、句

下士い．板

粥経はいれ ㌣′亜細巨
評も一行さ毛のてい

列廟1滴盟下士しへ　コニトローラ

ト鼓す．励韓
i亘…再建耶

豆乳雅一

吏l 苅■高T．
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‡J租エーウ
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′揉押し良し人と

ド封フl・去声もVH

†」か・t訂定と小官

l三つ主ましっせ新型q展2ち
LZL、諷すかこの朝ア句割レLスナシか

末程、ソリ＿ス壬申？むら才：輯遍よす

秦野
そソ陸封J

中に持．これ蔀をIこつい2腰

垂単五虐めせ1空・京而ニ占、イキ（こ1

洩尭言と恩〕生見
いLkLへと恩フぞあIL痺

け仙訂●と密頑？ヒ象か虚しいかよ、から廿頂
＿＿．＿＿旦旦＿＿
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FROM 199昨8月20日（火）16：44／罰16：41茂詰号3302367弓12P．5

VMシリーズモータ駆動アワチュ工一夕

＼／MPプチユニータは肩違ステージ（MRNOB）や光学マウント（S

」シリーズ、Sにシリーズ、SB18YZ）をモータ駆動すう疋めに悶死

されました．これにきってマニュアルステージガ石倉廟儀のモータ駆動

ステージに簡単に改造されます。

葛分解檻

薫喝制御

コンパクト

・マニュアル製品から筒畠にモータ駆動へ

史何箱ネジ或臥－M12xO・5ピ、シテとなっておりミクロコントD一ル

託裂標達見にそのざま退会しますので、簡壷かつ迅選にモータ駆動に変
異できます。

漂草のVMフコクチユニータは、GSタイプ（480とS／帽∨）のマケネ

ティツワエンコーダとリミットスイッチ菅簑飼しています．

」

ロー5Ub25ビンコ言79

ケープル景1，5m

くも）
璧扁有芯㌫㌫

ヨ琴
」。6　「

樺艶轟C！　A

d　　115

払
仕　様

・モータ型式　：UE16PP／cc十480tS〝ev．エンコーダ

・移動虚　　：4、12・7・25，4　（肌）

・分解能（1）：0・05　　　　く〟m）

・踊　厚く2）：2　　　　　（〝m）
■市大速度　　：0．2

・ヒステリシス　：≦1

・埼和荷打　　：120

・目　か　　　　：0．4

（m／S）

くノーm）

ヽ

1

ノ

　

ヽ

ノ

仙
佃

（1）この分解像はVM・PPの′トフステップ駆動と、エンコ一夕付VM

一ccくわ場合

仏側：桐原は、ミクロコントロール社製ドライバー菅便用

穆勤オ25仰の場合（噂Wの補正采を青野）

パージヨ：ン

移 動 量 ＞ M － P P 偲r ・暗 V M 一 c c 価　 格

V M 4 3 8 5　 3 8 0 ￥13 7 ．00 0 3 8 5　 3 9 0 k 13 0 ．∞ 0

V M 12 ．7 3 8 5　 3 8 1 k 1 4 2 ．00 0 3 g 5　 3 9 1 ￥13 5 ．00 0

． V M 25 ・4 3 8 5　 3 8 2 ￥ 14 7 ．00 0 ．3 8 5　 3 9 2 ￥1相 ．000

補正遍くeX．－1．3鴎）に臥二つの判断方法ガ万り亭す。

▲ディスプレイ眉の補正による‖TL（胤MM2000〉

・インクリメンタル曙の補正にさる（TVJ39）：

0．防Xく1→0．別封）＝0．伽933〟m

コントローラ／ドライ／ト

・VM－PP

－rTL飽

－TV139十TL78

－MM2000

・VM一cc

－TVl39＋TL78

－MM2000＋MMD

荘：拙凱ほ潤い貪れせ下さい。
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遁高分解能電歪アクチュエータ
UltrかResolutionE：lectro＄trictiveActllatOrS

●ビエソクラスの分解能0．02〝m

屯煎楽手にはどよゾ岩手のようなヒステリシスやクリープ

はあり・ません．

●マニュアル分解能8．5〟m以下

マニュアルによる粗調祇園が13m、電正宗子（こよる徴開拓

出は、30〝mです。

●全ストロークにわたりヒステリシス7％以下（代表値）

●コントロ¶予はGP旧対応モデルからl軸コントロールモデ

ルまで3タイプ

】 J

l 轟　 l；　 暮
l 〆J …　 ‡

j　　 ．ン′ ll
／♂ l i
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l
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，l　l　l　】 l30　▲b　如　60　7○　●○　　帥　1∞1101～01滅1■0　110　1釣

tl王M

ESAアタチュエータのヒステリシス自縛

8．2

高性能3軸コントローラ　ESA．C

このコントローラは、3軸までのESATクチュエータの制

御かでき、未聞パネル上の址い勝手の良い大聖ツマミにより、

サフ’ミクロンの分解億で逆隅掻作かできます．

求術パネルのLCDディスプレイは各榔同舟状態を示します。

GPIBによるコンピュータ制御では次のような操作が可能で

す。例えばやVolocityControHd◆と¶hlmediateかとい

う軌作パターンの選択があり、前者では、スムーズを立ち上

り屯正が飢絵され、；動の影響を受け易いファイバやマイク

ロプローブの任昔決めに便利です．後者では、迅連な動作が

必要な．生体セルの穴r仰ナなどに過しています。

ESA・Cの動作完了信やにより、櫓雑な自軌化識岸との高度

な同掬が容掛こ可穂です。・

3軸コントローラ　ESんCXA

このコントローラは3軸までのESA77チュエータの制御

か前衛′隼ルのツマミおよび3つのアナログ入力ポートを介

してDIAボード付コンピュータで可能です。

DC竪動電力は、lSmVRMSという掛、安定性を持ち、電

圧の安定性は8時間で1％です。

1軸コントローラ　ESA・CSA

l軸のみのコントローラで、前屈・ソマミによる技作のみが

可能です。低価格でLCD在所パネル付です。

⊂もつ岬t′－′．遠
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ESA－CSA－SET

仕様

岨粥移軌認

軟調移動皿

マニュアル分解柁

分解能

ヒステリシス

13mm

30JJm

＜0．5〟nl

O．02JJm

く7％

リ．こアリティ（1毎m＃動故に対して）＜5％

酎荷硯　　　　　　　　　　　9kg

発注のニ■案内

点字　　　　　　　　　　　　モデル　　　　　叫虚

電菰7タチュエータ　　亡SA1330－OPT－01138．000

高性能3榊コントローラ　ESA・C　　　　　　　665．000

ESA・C十　　　　　　　ESA・C・S【T l．020．000

7タチュエータ3本七・yト

3佃コントローラ　　　　ESA－CXA　　　　　238．000

ESA・CXA＋　　　　　ESA・CXA・SET　　　570．000

アタチュエータ3本セット

l撤コントローラ　　　　ESA・CSA　　　　　　67．000

ESA・CSA十　　　　　　ESA－CSA－SET　　170，000

77チュエータセット

8．3
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高性能多軸コントローラ／ドライバー
Righ－PerfbrmanceMulti－AxisMotionController

MM4000

●多軸直線補間

●大型で明るいLCDディスプレイ

●前面パネルでプログラム可能

●ロCサーボモータのクローズドルーブ制御と同執ニスチッビ

ングモータをオープン／タロ【ズドループ削御

●フィードフォワードサーボ挿正システムによるスムーズで

精密な動作

●プDグラムと表示部のどちらでもユーザー妓女可能な移動

貴単位

●日本語表示も可能

MM4000は、出社の煎都級コントローラ・ドライバーで、

多軸直投補問を特級とし、盟冨な穐能に迅過にアクセスする

ための大聖LCDディスプレイを肺えています。

MM4000は、4軸までの榊l偏り御が可能で制抑するモータ

は、ステッビングかDCかを問いません。

単独で址う場合、移炒プログラムを入力して射干したり．

マニュアル及び自動制御」原点閥腑ができます．リモートモ

ードでは、豊子：ほ機鴨を標準のシリアル及びパラレル逓信イ

ンターフェイスを介してコントロールできます。

MM4000は、当祉のコントローラMM2000のプログラミ

ング川コマンド七・yトを鵜水としています．きちにMMl朋0

は、ユーザー希望の麟柳田It位でプログラムを作成できるの

で．エンコーダカウントやステップ′ヤレスを変換係枚に非づ

いて実際の化間を郡計界する必要かありません。これにより

プログラムか拍鮎こ入力でき、指記した叩化で常軌のは龍を

説示できます。

企てのモーションマスター（MM）シリーズは、払乱の托

椚スタッ7がサポートいたします．システムアップ1プログ

ラミングについてのご机湘二は、各杵占U耗・測塩、光準アラ

イメント、レーザアブレーション、虞畑湖偶鮎乱　ウェハー枚

兜そしてマイクロプローブ等の川通での似祝決めについて㍊

笛を某紙を持ったスタ・yフかお応えいたします。

～馳ⅥXrt

迅速なメニューアクセスと容易なセットアップ及び操作を

約束する大型LCDディスプレイ

40×13伽ImのLCDディスプレイは、設定パラノ㌧－タや各便

′ニュ【と迅速にアクセスするのくこ十分な大きさき揮ってい

ます。

表示言語は、基汎11＊ユ酎カタカナ）、仏踵と幅広く、可

変バックライトによりコントラストを卸臆し．また広い視野

杓を持ち、噌寅においても牧認性は点好です。

バックライト付大型LCDディスプレイにより、構成やセットアップ、線

作状況が一目で判り王す，ディスプレイT弧の7ナンクションキーは、

号の甲の環示内郡二間確が深いもので爛成メニューの廿嵐な理解を鋤け、

メモリーしたプログラムをキー綿布のみで冥行可畔こします．
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199締8月20日（火口6：47／罰16：41／嬉番号3302367－712P．9

7●ログラム英行モードにおいてデイス7’レイは、食軸の井

の佗苛を衣示し、その瑚ははユーザーが9通りにセットでき

るのに加え、アルファベットでコマンドやステータスの表示

も行います，

78グラム来待中井のal鳥の変位が呵叫に焚示されよ丁．9通りの轟き

又は．爪償楓伐より石嶋可に別々には貫でさIT．

前面パネルからのプログラミングと制御内容

ノニュー方式アイス7’レイと4つのファンクションキーを

仙、てプログラムの入力と某行、マニュアル操作、什刷の絶

対・相対伎箭移動の哉行、頂点視瑚命令、掛軸動作パラノー

タの求示が可能です．ファンクションキーの判り当ては、現

在選択しているメニューに岨通した咋iHになっており、現在

割り当てられている横根を蓑示しています．

コントローラは当社のほとんどの仕訳決め焼払の情報を縛

っており、ある柚の接続ステージを変把してもキーを1抑押

すだけですぐに押設定が完了します。また櫛隼のパラノータ

はその後熟Rに応じて変更できます。

軟偶を迅速に入力できるだけでなく敢偶キーは、マニュア

ルでステージを低／高速制御するのに龍利です．キーの給水甲

列が各鵬に割り振られています。

右または左のキーを押すことで低速で、ステージを前進・

後退伍位・反忙）させます。■中央のキーを同時に押すと、

高過勤牌こなります．各速度（低迷／缶辿）は、プログラム実

行中は．マニュアル操作に間伐なく干めプログラムされた俵

となります。

MM4000は、MM2MD、25DBPP、川MDCとの問でプログ

ラムの一部を間唯lこ送信できるようにコマンドコードか据堕

になっています。基本的かレーテンは前1宙パネルから入力で

きますが、椚巧なシーケンスや他のコンピュータ別卯櫨許と

の同期をとる必背がある唖は、㍑嵩む恍いか、コマントセッ

トを址mLます．このコマンド七・yトは．各軸の移軌命令を

JllL、挽作パラノータを設定し、リアルタイムでシステムの

状態をモニターする9覇班の覚え易い2文7：で構成されてい

ます．これらのコマンドにより射′卜別分岐や外部機器との迎

軌によるプログラムフローに対する剖り込み制卸、そして伴

止絆ち、伎箭持ち、状態通知コマンドを迎しての如拙同峰剋

恒か可能です。

PCで作ったプログラムは、コントローラl勺の不押沌性ノモ

リーにダウンロードでき相加ヾネルからいつでも某行できま

す。客先30KBの′モリーは多くの捜雑なプログラムを保芹す

るのに十分なものです。

逆風　加速堤、移動堆仕の各種に封するバラノータは別の

不揮発性ノモリーに紀乾され、それぞれの動作閲始時に朽ロ

ードする必要はか）ません。■

9．8

洗練された位鷹決め制御能力

MM4000の兜進性はプログラム可能な一定速度・加速度

とは別に到漣速度と加速度、絶対的および相対的移動方向そ

して仮想枇点ほプログラムできるところにあります。オペレ

ータや袈潤の保諸のた拙こプログラム可能なソ7トリミット

やステージのノカリミットの他に非常伴止スイッチを構えて

います。机遡ステージのバックラッシュ浦lには、伎箭決め椚

度や了†棚三を謹；めるた捌二歳抒可能です．

このコントローラは、DCサーボモータとスチッビングモー

タの洞ガで伴れた伐芯決め他力を発揮します。スチッビング

モータのクローズドルーフ■制御（モータにマウントされたシ

ャフトエンコーダによる）は．ステ・yビングモータの閤トル

ク∴高†鉦軌とエンコーダ（ニよって位間のフィードバックが

必要な川通に通しています。

コントローラは．フルステッ7ソミエステ・770いずれのモー

ドでも高速†点描太めのたわに全仙鞠呼に1MHzの′勺レス周波

数を川血することかできます。

DCサーボモータでの高分酵使徒謀決めは、16bitDAC出力

信でと放火川Mlhのエンコーダカウントレートにより速成さ

れます．pID如jEに加えて、MM亜00はきわめてスムーズな

動作を持ち・うため（こ0．餌15のサン7●リング問砧で法度射ヒを

予測する¶フィート7才ワードケノ」ラメ一一タを備えています。

モジュールの拡張性

MMdO腑コントローラ・ドライバーは、モジュール式の構

成によ肘か、応答性とスループットを待ちながら、d軸まで

拡張可能です。

入れ替え可能をドライバーモジJL一一ルによりモータ柵の追

加や変更か込班にできます。ご相識によりグレードアップも．

不易かつ迅速で、その時に必要な介のみを購入し、将来の拡

弓朋三を残しておくことができます．各ドライバーモジュール

は、各ステージが爬誇；レベルの性能を沌揮できるように設計

されています．ドライバーモジュールの詳細は、発注のご第

1勺をご覧下さいつ

応答性の良いインターフェイスと多様なユーティリティポート

高い応答性を持つRS232CやGPIBインターフェイスにより、

リモート端末やコンピュータを仕って、各棟缶を制御するこ

とができます。インターフェイスを介してセットア・yプや移

動パラメータの設定、リアルタイムでの杵軌プログラムの

ダウンウードなど実行させることができます凸

MM4000は、他の横路との同朋迎転のために2つのユーテ

ィリティインター7．万イスを持っています．2つのSbitアナ

ログ入力は、パワーメータや干渉計のような梅造からの計測

1：相の使道を容易にします。8ラインパラレルTTLlんポー

トは．チョッパー、三′ヤツタ一、レーザ．パルプ‘、トリガー

やリレーのような外部榛闇をモニター、制御したり、周期を

とったりするために仕JIけることができます．

救甘酢榔こ及一招几用実験装荷との自動制卿や同期運転のた

めにMM4000はソフトウェアLabVie、VThによるサポートが可

能です。そのためのドライバーは蛾料です。すぐに冊塔に使

えるようにMM4000は、RS232CやGP相を介してのセット

アップ、月下介、モニタリング、操作制御のユーティリティソ

フトか付いています。

ぐも）随岬yt
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制御可能なステージが豊富

ドライバーモジュールを適切に選ぶことによりMM4000は

モータドライブのステージやマウントを制御することができ

ます．

対応する世道決め横券はM－UTS・UTM・MTLおよび

M・MFN濫鷹ステージ、M－UZS・UZM垂直ステージそして

M－URM回転ステージと帖UBGゴ二才ステージです．

仕様

制御軸放

軌作の唖抑

制卸モータタイ7●

CPUタイプ及びクロック

DCモータ制御

スチッビングモータ制御

コンピュータインター7ェイス

ユーティリティインターフェイス

操作モード

7■ログラミング方法

プログラムノモリ

表示ディスプレイ

外形寸法

竃　聯

自　発

1－4

虻鮫補間および非同期運転

スチッビングまたはDC

80486DX、33MHォ

16bit、最大10MHzのエンコーデ

カウント

サンプリング周波数2kHz（0．5

nldのPIDFFサーボフィルタ

フルステップおよびミニステップ

モードでパルスレート地帯lMHZ

サン7●リング周壮軟2kHz（0．5

ms）のPIDFFサーボフィルタ

GPは、RS232C

TTL入力XB、TTL＝力×8

8b圧アナログ入力（A／D）×2

移動げログラムの軸独での英子

コンピュータインターフェイスを

介してのコマンドの即晒鶏行

コンピュータインターフェイスを

介して、または荊裾パネル

30kB、不抑籍性

バックライト付LCD　40×13伽洞

全ての軸の佗郡と状態を来示

H134（3U）XW482XD39訪m

llO／220V（切換式）50／60Hz

50W－400W

約8kg

モデルの指定方法

MM4000の他動ま、各軸のドライバーオプションをまず指

定し、コントローラ構戌（血歓と花源屯圧）を指定すること

で決まります，評榔ま右のオプション一覧を奉mして●ドきい．

ドゥヤバー

モジ縞nんコーr

一　・l l

MM40別トOPTlユ上皇三三NNユユ

ニ忘1－憲丁
血拍　　　血は4

コンIL・・サ附々

比丘：ご和文帖【二，：日印lユ■Fのご勘掟の叫舟であっても．触目し甘い部

分に7ランクのオブシ】ンフード（yN）を必ず人凡て下さい．

上の桝では、4軌10Vのコント〇一うそmい、l・拙飽1．UTトトえ

テー少のスナ・yビングモータIlけ分別巨がそれぞ如．レIllと1，叫■11、3

両はM・UTMステージのIXモータ日で分腑唯が1．の〟札そして」佃iブ
ランクになっています．

くも＞馳＜乍Xy－t

199昨8月20日（火口6：48／罰16：41／嬉番号3302367－712P．10

軌御　　　艶
化　碓　　　　耶仰

MM4000－OPT

オプション

yT－シ　　　1．160．000

誓『ステ＿認諾．珊他　　　州
NN　7ランク　仔密殺ステージなし）

ステ・7ビングモータ周ドライバーモジュール：

01M－MFNO．074／川1

03　M・UTSl・0／川－

04　M・UTSO．1〟nl

ll M－UTMO．1〟111

12　M－UTMl．恥111
M－URM80／100　0．001●

M・UZSO．1耳m

M・UBG50／80　0．001】

13　M－MTLO．1〟nl

M－UZMO．lJ川1

14　かLMTLl．0〃ll

M■UBG1200．001●

15　M－MTL2・54〝nl

DCモ【タ囲ドライバーモジュール：

61M・MFNO・055〝n1

63　M・UTS1．叫nl

M・UBG50／弧　0．001，

M・URM80／100，0．001－

64　M・UTSO．1〝m

M・UZSo．1〝tl1

71M－UTMO．1〟n1

72　M・UTMl．OJJm

73　M・UTMO．5〟n1

74　M・UBG1200．の別●

75　M・UZMO．1卯11

76　M・MTLl．仙川

77　M・MTLO．lJ川1

コントローラ抑止：

01　2軸コントローラl川V

ll　相軌コントローラ110V

＊佃鰭はシ丁－シ打合よれます．
′
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塵等

T■ア詳よ

撃崇

J■一▼JTl▼【

こせ王だノ諮


