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7－1　　調整

各チャネルのアナログ調整は以下1～4項について順番に行います。

1：基準電圧調整

．次の表に従って基準電圧を調整して下さい

トリマ番号 測定ポイ ン ト 調整値 （Ⅴ）

V R 2 5 T 7 － T 8 ＋ 1 0 ．0 2 0

2：オフセット

表1から対応するレンジのオフセット値を選びこ　この値になるように各チャネル
に対応するトリマーを調整する。この時、各チャネルとも2ヶ所の調整トリマーが
ありますが、次の表に示す通り上段、下段の順番にて調整して下さい。
又、各チャネルに対する設定コード値は000（HEX）です。

．チャネル番号 トリマ番号 測定ポイン ト 調整値 （Ⅴ）

0 V R　 2 T 1 7 －T　 9 0 ．0 0 0 0

0 V R　 l C N l ・：2 1 －　 1 表 1 参照

1 V R　 5 T 1 7 －T l O 0 ．0 0 0 0

1 V R　 4 C N l ：2 3 －　 3 表 1参照

2 V R　 8 T 1 7 －T l l 0 ．0 0 0 0

2 V R　 7 C N l ：2 5 －　 5 表 1参照

3 V R l l T 1 7 －T 1 2 0 ．0 0 0 0

3 V R l O C N l ：2 7 －　 7 表 1参照

4 V R 1 4 T 1 7 －T 1 3 0 ．0 0 0 0

4 V R 1 3 C N l ：2 9 －　 9 表 1 参照

5 V R 1 7 T 1 7 －T 1 4 0 ．0 0 0 0

5 V R 1 6 C N l ：3 1 －1 1 表 1 参照

6 V R 2 0 T 1 7 －で1 5 0 ．0 0 0 0

6 V R 1 9 C N l ：3 3 － 1 3 衷■1 参照

7 V R 2 3 T 1 7 －で 1 6 0 ．0 8 0 0

7 V R 2 2 C N l ：3 5 － 1 5 表 1 参照
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3：ゲイン調整
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のゲイン値を選び、この値になるように各チャネルに対応

設定コード値はFFF（HEX）です。

チャネル番号 トリマ番号 ＝ 測定ポイント 調整値 （Ⅴ）

0 ⅤR　 3 C N l ：2 1 －　 1 表 1参照

1・ V R　 6 C N l ：2 3 －　 3 ■　表1参照

2 V R　 9 C N l ：2 5 －　 5 表 1参照

3 V R ．1 2 C N l ：2 7 － ■7 表 1参照

4 Ⅴ虫 1 5 C N l ：2 9 －　 9 表 1参照

5 V R 1 8 C N l ：3 1 －1 1 表 1 参照

6 V R 2 1 C N l ：3 3 －1 3 表 1 参照

7 V R 2 4 ・ C N l ：3 5 － 1 5 表 1参照

4：センター・ポイント確認

苧言言責夢竺鮎逼撃誓；鐸昌男表竺詣
を行います。

た
もし、規定値外であれば対応するチャネルのオフセット、ゲインたらい七再度醜整

をセットした時、表1から対応
なっていることを確認します。

チ ャネル番号 ． 測定ポイン ト 確認値 （Ⅴ）

0 C N l ：2 1 －　 1 表 1 参照

1 C N l ：2 3 －　 3 表 1 参照

2 C N l ：2 5 －　 5 表 1 参照

3 ■　C N l ：2 7 －　 7 表 1 参府

4 C N l ：2 9 －　 9 表 1 参照

5 ・C N l ；3 1 － 1 1 ， 表 1 参照

6 C N l ：3 3 ⊥ 1 3 表 1 参照

7 C N l ：3 5 － 1 5 表 1 参照
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表1：

出 力 レ ン ジ オ フ セ ッ ト （Ⅴ ） ゲ イ ン （Ⅴ ） セ ン タ ー

±　 1 0 ． 0 V － 1 0 ． 0 0 0 0 ＋ 9 ． 9 9 5 1 ■ 0 ± 2 ． 4 4 （m V ）

±　　 5 ． 0 V －　 5 ． 0 0 0 0 ＋ 4 ． 9 9 7 5 0 ± 1 ． 2 2 （m V ）

±　　 2 ． 5 V －　 2 ． 5 0 0 0 ＋ 2 ． 4 9 8 7 0 ± 6 1 0　 （〟 Ⅴ ）

0 － 1 0 ． 0 V 0 ． 0 0 0 0 ＋ 9 ． 9 9 7 5 0 ± 1 ． 2 2 （m V ）

0 －　 5 ． 0 V ■　0 ． 0 0 0 0 ＋ 4 ． 9 9 8 7 0 土 6 1 0　 （〟 Ⅴ ）

0 －　 ＿2 ． 5 V 一■　0 ． 0 0 0 0 ＋ 2 ． 4 9 9 3 0 ± 3 0 5　 （〟 Ⅴ ）

注意）表記について

測定ポイント：Txx－Txxは左側GND／右側＋側
（ボード上のテスト・ビン番号）

：CNl：ⅩⅩ－ⅩⅩは左側GND／右側＋側
（フロント側コネクタCNlのビン番号）
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7－3　トリマー配置図
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8－1　サンプル・プログラム

8－1－1チャネル0～7にてフル・スケールでの三角波出力

データ・レジスタ0～7操作時：

／‡＊‡＊‡＊‡HH＊＊＊‡‡＊＊＊‡‡＊＊‡‡‡＊＊H＊‡＊＊HHH＊＊‡‡＊‡‡‡‡‡‡／

／＊　　PVME－323SAMPLE PROGRAM　　　　　　　　　＊／

／＊　　　　　　USE REm・STER DATA REGISTER0－7　‡／

／＊　　　　　　　　　　　　　　川TE紺Ⅰ‡．川C　‡／

／＊‡‡＊‡‡＊＊‡‡＊＊＊‡‡＊＊‡‡＊‡＊＊＊＊＊HH＊‡＊＊‡＊‡＊＊‡‡‡＊＊＊‡‡＊‡＊＊／

＃include　　　　くStdio．h〉

＃define BASE Oxfe4eOOOO

／ト……一一一‡／

／‡main　＊／

／仁一…一一一一＊／

m8in（）

t

unsigned e症r eh；
unsigned short data，time；

unsignedlong time；

time＝0Ⅹfff；　　／‡W8it time‡／

On（）；

While川
t

for（i＝0；k4096；i†十）

t

for（ch＝0；ehく8；eh＋†）

i

Out（eh，data）；

Wait（time）；

I

l

for（i＝4096；i〉0；i…）

t

for（eh＝0；ehく8；ehH）

t

Out（eh，dat8日
Wait（time）；

I

I

I

I

／＊eh0－70utput en8ble‡／

0
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OnO

t

unsigned ehar＊eregO；

eregO＝（unsigened ehar＊HBASE†0Ⅹ．19）；

‡eregO＝0Ⅹ01；

）

／‡output enable‡／

0ut（eh，data）

unSigned ehar eh；

unslgned short dat8；

（

unSigned short‡drO，＊drl，＊dr2，‡dr3，＊dr4

drO＝（unsigned short＊日8ASE＋0Ⅹ30）；

drl＝一（unsigned s ort‡HBASE†0Ⅹ32）；

dr2＝（unsigned short辛目BASE†0Ⅹ34日

dr3＝（uns子脚dshort＊川ASE抽3机
dr4＝（unslgned short‡HBASE＋0Ⅹ38）；

dr5＝（unSigned Short‡HBASE†0Ⅹ38）；

dr6＝（unsigned short‡HBASE＋0Ⅹ3C）；

dr7＝（unsigned Short‡日BASE†0Ⅹ3e）；

Syr＝（unSigned short‡日BASE†0Ⅹ40）；

data＝（data＆0ⅩOfff）；

SWitehreh）

t

eaSe O：

相rO＝data；break；
eaSel：

＊drl＝dat8；break；

e13e　2：

‡dr2＝d8t8；break；

eaSe■3：

‡dr3＝data；bre8k；

eaSe　4：

掴r4＝■dat8；bre8k；

ease　5：

‡dr5＝data；break；

eaSe　6：

‡dr6＝dat8；b．reak；

eaSe　7：

‡dr7＝data；break；

e由e　8：

如yr＝data；break；

default：
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‡d蛛‡dr6，‡d叶
data register

dat8register

data register

d8ta register

data register

d8ta regiSter

data regiSter

data regiSter
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SynehroniEe register

／‡12bit m8Sk‡／

／‡ehannel O‡／

／‡ehannell＊／

／‡ehanpe12‡／

／‡ehanne13‡／

／‡ehanne14‡／

／‡ehanne15‡／

／‡ehanne16‡／

／‡¢hannel、7‡／

／＊ehnnel0－7‡／

printf（■苧n‡eh number error，）；
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冊it（time）

unsignedlong time；

t

for（y＝0；iくtime；iH）

（

／‡time eounも＊／

I

I

OffO

t

unslgned ehar‡¢regO；

eregO＝（unsigned ehar‡HBASE†0‡川；

如regO＝0Ⅹ00；

I

／ト一一一一一…一一一‡／

／‡　e．0．f　‡／

／トー……一一…－＊／

／‡0両disable＊／

注：1）ベース・アドレスはBASEにてfc4eOOOOに設定されていますので
アプリケーションに合わせ御変更願います。

2）wait（）による時間はソフト・ウェアー・タイマの為、ご使用になるCPU
により異なりますので、ユーザーにて御変更願います○
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8－1－2　チャネル0～7にてフル・スケールでの三角波出力

シンクロナイズ・レジスタ操作時：

／‡‡‡＊‖＊‡＊‡＊‡HH‡…HHH‡＊‡相対＊HHHH‡＊‡HHH／

／‡　pVME－323SAMPLE PROGMM　　　　　　　　‡／

／‡　　　　　USE REGISTER SYNmRONIZE　　　　＊／

／＊　　　　　　　　　　　　　　　川TERNI‡．川C　‡／

／‡＊＊‡＊‡＊＊‡＊＊‡＊‡＊＊＊‡＊＊HH＊HH＊‡＊‡‡＊‡＊‡HHHHHH打

損nelude　　　　くStdio．h〉

＃define BASE Oxfe4eOOOO

／卜丁一一一一＊／
／‡皿81n　＊／

／＊…一一一一一一‡／

mainO

t

unsigned ehar eh；

unsigned short data，time；

unSignedlong time；

eh＝8；　　　　／軍Synehronize ehnnel＊／

time：0Ⅹfff；　　　／＊wait time＊／

On（）；　　　　　　／‡ch0－70utput enable＊／

油ile（1）
f

for（data＝0；d8taく4096；dataH）

f

Out（ch．data）；Wait（time）；

I

for（data＝4096；data〉0；data…）

t

Out（ehldata）；W8it（time）；

I

I

l

／‡eh0－70ut＆write wait‡／

／‡ehO0両＆write wait‡／
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OnO

t

unsigned ehar如regO；

eregO＝（unSigened ehar＊HBASE†0Ⅹ19日

‡eregO＝0Ⅹ01；

‡

0両（eh，data）

unSigned char eh；

unsigned short dat8；

l

unSigned short＊drO，＊d

drO＝（unsigned short

drl＝（unSigned short

dr2＝（unsigned抽ort

dr3＝（unsigned short

dr4＝（u隼gned short
dr5＝（unsigned short

dr6＝（unsigned short

drT＝（unSigned short

Syr＝（unsigned short

1
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／‡output enabl．e‡／

‡dr2，‡dr3，拍r4，拍r5，拍r6，‡dr7，
（BASE十0Ⅹ30）

（BASE†0Ⅹ32）

辛目BASE†0Ⅹ34）

＊HBASE†0Ⅹ36）

‡日BASE†0Ⅹ38）

＊HBASE†0Ⅹ38）

＊HBASE†0Ⅹ3e）

＊HBASE†0Ⅹ3e）

＊HBASE†0Ⅹ40）

data＝（data＆0ⅩOfff）；

SWiteh（eh）

l

eaSe O：

＊drO＝data；break；

eaSel：

‡drl＝data；break；

CaSe　2：

＊dr2＝data；bre8k；

eaSe　3：

‡dr3＝data；break；

C8Se　4：

拍r4＝data；bre8k；

eaSe　5：

相r5＝d8ta；break；

e8Se　6：

‡dr6＝dat8；bre8k；

eaSe　7：

‡dr7＝data；break；

e・aSe　8：

‡syr＝d8ta；bre8k；

def8ult：

／‡data register

／‡data register

／‡data regiSter

／＊data register

／‡dat8r攣
／‡dat8regl
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／＊synehronize negister‡／

ハ12bit mask書／

／‡ehannel O‡／

／‡eh8nnell書／

／＊ehanne12‡／

／‡ehnne13‡／

／‡ehanne14番／

／＊ehanne15‡／

ノ‡ehanne16‡／

／‡ehanne17‡／

／‡eh8nnel0－7‡／

printf（”￥n‡eh number error’）；
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Wait（time）

血signedlong time；
f

for（y＝0；iくtime；i＋†）

（

／＊time eount蕃／

I

I

Off（）

t

unSigned ehar叫regO；
CregO＝（unsigned char‡HBASE†0Ⅹ19）；

‡eregO＝0Ⅹ00；

‡

／ト一一一一一一一一…‡／

／＊　e．0．f　‡／

／‡一一一一一一一一…－＊／

／‡out disable‡／

注：1）ベース・アドレスはBASEにてfe4eOOOOに設定されていますので
アプリケーションに合わせ御変更願います。

2）wait（）による時間はソフト・ウェアー■タイマの為、ご使用になるCPU

により異なりますので、ユーザーにて御変更願います。
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8－1－3　関数概要

1）out（ch，data）：各チャネルのアナログ出力

引き数：Ch…　‥チャネル番号　　0：チャネル
1：チャネル
2：チャネル
3：チャネル
4：チャネル
5：チャネル

チャネル
チャネル

0

1

2

3

4

5

6

7

シンクロナイズ（チャネル0－7）同時出力

data‥・コード設定値　12ヒットD／A変換コード

返　債：なし

エラp時：指定外チャネル番号入力時、’’ch number error’〃表示

2）on（）：出力イネーブル

引き数：なし

返　値：なし

3）off（）：出力ディセーブル

引き数：なし

返　値：なし

4）wait（time）：ソフト・ウェア・タイマー

引き数：符号なしロング型整数

返　値：なし
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